Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw PIAP

TC-XXXP do pojazdéw szynowyc
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Podstawowym zadaniem tachografu TC-XXXP, jest pomiar i rejestracja predkosci i
szynowego w funkcji czasu. Oprocz podstawowej funkcjonalnosci umozliwia réwniez rejestracje
sygnatow dwustanowych, a takze pomiar i zapis sygnatéow analogowych (np. temperatura, ci$nienie).
Jego modutowa budowa pozwala na dostosowanie konfiguracji i funkcjonalnosci systemu stosownie
do potrzeb uzytkownika, a takze integracje z innymi (juz funkcjonujacymi) systemami lub zespotami
pojazdu, co pozwala na budowe mniej lub bardziej zaawanso systemow pomiarowych. Napiecia
zasilania oraz poziomy wejsciowych sygnatéw dwust i centralnej i poszczegdélnych
modutéw sg dostosowywane do konkretnych wym peratur pracy modutéw
zawiera sie w przedziale od -250 C do +650 C (dla
Wszystkie oferowane elementy systemu sg zgodne z
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Jednostka centralna

Jej podstawowe zadanie to obstuga poszczegolnych kanatéw komunikacyjnych, pomiar predkosci, generowanie komunikatéw dla modutow
rejestracji danych, modutéw wskaznikow predkosci, paneli operatorskich i innych urzadzen systemu. Umozliwia takze sterowanie wyjsciami
w funkcji réznych zaistniatych w systemie zdarzen, np. przekroczenie wartosci progowych predkosci, przekroczenie dopuszczalnych cisnien,
czy temperatur w pojezdzie, itp.

Jednostka centralna posiada nastepujgce bloki funkcjonalne/interfejsy:
v wejscie dla sygnatu z przetwornika predkosci

Tachograf TC-XXXP v wyjscie o charakterze impulsowym proporcjonalnym do predkosci

limnaad ; v wejscie licznikowe (pomiar czestotliwosci, licznik impulséw - np. pomiar motogodzin)
ﬁiﬁ% & ' v interfejsy cyfrowe: 2xCAN, 1xUSB, 1xRS232,
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v 2 wejscia dwustanowe,
v 2 wejscia analogowe,
v 2 wyjscia przekaznikowe — maksymalne obcigzenie stykow 6A,

Oprocz lokalnych wejs¢ i wyjs¢ jednostki centralnej, poprzez magistrale CAN mogg by¢ dotaczone moduty 1/0 (wejs¢/wyjsc) odpowiednio
do potrzeb uzytkownika. Moduty te moga by¢ utozone w ro6znych miejscach pojazdu, a ich sygnaty wprowadzone do jednostki centralnej
za posrednictwem bezpiecznej magistrali cyfrowej CAN. Powoduje to znaczne uproszczenie instalacji pojazdu.

Modut 1/0 wej&é / wyjsé

Za pomoca jednego modufu dofgczonego przez interfejs cyfrowy CAN. mozna rozbudowac system o nastepujaca ilos¢ wejs¢/wyjsc:
v do 16 wejs¢ dwustanowych,

v do 4 wyjs¢ tranzystorowych typu OC, lub/i przekaznikowych o maks. Obcigzeniu 6A

v do 4 wejs¢ analogowych pracujgcych w zakresie: 0-10 V.

Wskaznik predkescl / panel maszynisty I =

Wskaznik predkosci wskazuje biezacg predkos¢ pojazdu oraz podstawowe LR 1)

parametry pracy systemu niezbedne dla maszynisty. Pozwala rowniez na S w 80 : 7
zmiane parametréw, takich jak np. aktualny numer pociggu. W zaleznosci od N :g- 2
potrzeb mozna stosowac wskaznik elektromechaniczny lub LCD. -l ” oo 1

Dla bardziej zaawansowanych systemow proponujemy zastosowanie paneli
maszynisty zbudowanych w oparciu o panelowe komputery przemystowe. Zakres
i sposob prezentacji informacji dostosowywany jest do konkretnych wymagan  Kabinowy wskaznik predkosci LCD Wskaznik

i elektromechaniczn
pojazdu i klienta, z uwzglednieniem wszystkich kwestii formalno-prawnych. z iaxiagt Y

Przetwornik predkesci

Przetwornik predkosci przetwarza droge przebyta przez pojazd na sygnat impulsowy. Mocowany. jest ;,,\
do piasty kota jezdnego pojazdu. Wytwarza sygnat impulsowy do sterownia uktadem pomiaru predkosci é ..
i drogi w jednostce centralnej. Sposéb mocowania i sprzegniecia z osig moze byc¢ dostosowany do ' '

konkretnych potrzeb odbiorcy. Konstrukcja przetwornika przystosowana jest do niezwykle trudnych : :
warunkow pracy jakie panuja w miejscu jego zainstalowania (silne drgania, udary oraz bezposrednie
oddziatywanie warunkéw atmosferycznych). Jego klasa szczelnosci to: IP-68, a zakres temperatur pracy & (]
zawiera sie w przedziale: -40 °C - 465 °C.

= =1 Schemat funkcjonalny tachografu TC-XXXP
Modut rejestracji danych

Zapis danych z rozdzielczoscig 1s (lub zdarzeniowo) nastepuje w.
Elektronicznym Rejestratorze Danych (ERD). Oferujemy karty o
pojemnosci 1, 4, lub 8 GB, pozwalajace na nieprzerwang rejestracje
danych nawet do 1 roku. Odczyt realizowany jest za posrednictwem
interfejsu  USB. Dane przeniesione do komputera PC zostajg
zarchiwizowane i mogg by¢ prezentowane w postaci wykresow lub

tabel.

Moduf sterownika - monitor systemu

Sterownik: ,monitor systemu” - pozwala na diagnostyke pracy pojazdu
W czasie rzeczywistym i ocene pracy systemu, co znacznie skraca czas
przestoju pojazdéw szynowych i zmniejsza koszty eksploatacji.




