Przetarg znak PIAP/KZP/42/09

ZALACZNIK NR 2.1.

ZESTAWIENIE WYMAGANYCH PARAMETROW TECHNICZNO - UZYTKOWYCH

Przedmiot zaméwienia: MODUL ROZDZIELCZY ZASILANIA NAPIECIEM STALYM

Bezzatlogowego Pojazdu Naziemneqo UGV dla demonstratora TALOS

ROKPRODUKCJI: .................

Lp. Spetnie TAK/

PARAMETR/ w :;e NIE Wartosé oferowanych parametrow
ymaga /opis spetnienia warunku/
hego

WARUNEK warunku

l. WYMAGANIA OGOLNE
1 2 3 4 5.
1.1 | Wykonana z aluminium, TAK
hermetycznie zamykana
obudowa
1.2. | Przedni interfejs - sloty. TAK
1.3 | Kanat zasilania 24DC/24DC, TAK
1600W
1.4 |Kanat zasilania 24DC/12DC, TAK
400W
1.5 | 28 wyjs¢ zasilajacych, TAK
sterowanych stycznikami z
ochrong przeciwprzecigzeniowg
oraz z funkcjg ponownego
automatycznego wiaczenia
(auto recovery). Styczniki sg
podzielone na 7 szyn: Styczniki
sg podzielone na 7 szyn: CBEQO,
CBE1, CBE2, CBE3, CBE4,
CBES5, CBE6, CBEOQ (patrz
Rysunek 1, schemat blokowy w
zatnr 2)
1.6 | Gniazda zgodne z normg MIL- TAK
STD (okreslone w pkt. 5.2 zat.
2)




1.7

Zielona kontrolka sygnalizaciji
wigczenia zasilania oraz
czerwona kontrolka sygnalizaciji
stanu alarmowego

TAK

1.8

Bezkablowe wewnetrzne
potaczenia pomiedzy kartami.

(patrz Rysunek 1, schemat
blokowy w zat nr 2)

TAK

1.9

Dwa uchwyty na przednim
panelu

TAK

1.10

Cztery otwory w podstawie,
stuzace do montazu

TAK

1.11

Wymiary nie mogq przekraczac:
350/280/200 mm
(gtebokosc/wysokosé/szerokos

¢).

TAK

1.12

Szacowana waga nie
przekroczy 20 kg

TAK

INTERFEJS

2.1.

Gtéwne zlgcze =zasilania z
akumulatoréw lub tez
alternatora. Napiecie wejsciowe
24V DC

TAK

2.2.

Interfejs wykonany z diod LED,
sygnalizujgcy stany alarmowe
oraz wigczenie zasilania

TAK

2.3.

Ztacze interfejsu Ethernet do
sterowania oraz zwrotnego
przesytania informacji o
niesprawnosciach

TAK

2.4.

Ztacze interfejsu cyfrowego do
sterowania oraz zwrotnego
przesytania informacji o
niesprawnosciach

TAK

WYMAGANIA
ELEKTRYCZNE

3.1

Modut bedzie spetniat
wymagania normy MIL-STD-
1275B, opisujacej parametry
systemow 28 V DC w
pojazdach wojskowych, chyba
ze zostanie wskazana inna
norma.

TAK

3.2

Gtéwne zasilanie modutow
zasilania bedzie zabezpieczone
i filtrowane

TAK

3.3

Napiecie wejsciowe: 18 —32 V
DC z duzej wydajnosci
alternatora 28 V DC, 150 A,
typu BLD p/n BLD3314GH
(Leece Neville)

TAK




3.4

Napiecie wejsciowe: 24 V DC z
zewnetrznego zrédta zasilania,
wykorzystywanego do celow
prac konserwacyjnych

3.5.

Napiecie wejsciowe z
akumulatoréw, zgodne z
wymaganiami normy MIL-STD-
1275B, 18 — 36 V DC, skoki
napiecia 50 V DC przez

100 ms.

Wymaganie dotyczace rozruchu
— nie dotyczy.

TAK

3.6.

Wewnetrzne przewody
elektryczne zgodne z normg
MIL-HDBK 454A.

TAK

3.7.

Ekrany przewodéw spetniajace
wymagania normy MIL-C-
27500(ML).

TAK

3.8.

Modut zasilany z akumulatoréw
gtebokiego roztadowania (Deep
Cycle) 24 V DC, o pradzie do
100 A oraz z alternatora o duzej
wydajnosci (28 V 150 A). Aby
zapobiec wahaniom
wynikajacym ze zmian
obcigzenia, gtéwne
doprowadzenie zasilania bedzie
filtrowane.

TAK

3.9.

Wejscie zasilajgce nalezy
zabezpieczy¢ bezpiecznikiem o
wartosci w przyblizeniu 200 A.

TAK

3.10

Ztacza beda ztaczami typu MIL-
C-38999 SER .

TAK

3.11

Modut bedzie wyposazony w 30
wyjs¢ zasilajgcych, sterowanych
przez przekazniki NZ lub NO; 8
szyn zasilajacych bedzie
dystrybuowato zasilanie do
wyj$¢ w zdefiniowany ponizej
sposob:

21 wyjs¢ 24 V DC, zasilanych z
szyn 0,2,3,4,5,6.

8 wyjs¢ 12 V DC, zasilanych z
szyny 1.

1 wyjscie 5 V DC, zasilane z
szyny 7.

TAK




3.12

Zjawiska przejsciowe

Bez przepie¢ w obwodach
zasilania obcigzen, w trakcie
uruchamiania/wytgczania.

Odchytki napie¢ wyjsciowych
nie przekrocza 0,5 V przez czas
krotszy niz 0,1 s w wyniku
podtaczenia/odigczenia
obcigzenia lub tez w wyniku
fluktuacji napiecia wejsciowego,
wynoszacych 5% nominalnego
napiecia wejsciowego (24 V
DC).

TAK

3.13

Ochrona
przeciwprzepieciowa oraz
przeciwprzeciazeniowa

Bezpiecznik chroniacy przed
odwr6ceniem polaryzacji oraz
przecigzeniem wejscia.

Ograniczenie wartosci pradu na
szyne w przypadku zwarcia lub
tez przecigzenia ustawione na
wartos¢ 110% - 120% wartosci
maksymalnych podanych w
Zataczniku A.

W przypadku przepiecia na
wejsciu, nalezy wykonaé
automatyczne wytaczenie, az
do chwili, kiedy napiecie nie
spadnie do wartosci 28 V DC +
1V.

Po spadku napiecia ponizej
granicy 19.7VDC, nalezy
wykona¢ automatyczne
wytaczenie, az do chwili, kiedy
napiecie podniesie sie do
poziomu 22.3VDC (funkcja
Low voltage Disconnect - LVD).

TAK

3.13

Izolacja

Rezystancja izolacji pomiedzy
biegunem dodatnim wejscia i
obudowg oraz pomiedzy
biegunem dodatnim wejscia i
biegunem dodatnim wyjscia
musi przekraczaé¢ 20 M1 dla
500V.

Wymagania bezpieczenhstwa:
dielektryk (izolacja) wytrzyma
2500 V DC przez 1 minute
pomiedzy wejsciem i obudowg
oraz pomiedzy wejsciem i
wyjsciem.




Il
WYMAGANIA
FUNKCJONALNE

2.1.

Elektroniczna karta
zasilania
Przekazniki napiecia
wyjsciowego:

TAK

2.2.

Kazde wyjscie sterowane
przekaznikiem,
podtaczane/odtagczane za
pomocg cyfrowych sygnatow.
Przekazniki wyzwalane
zwarciem do masy.

TAK

2.3.

Oprogramowanie
mikrokontrolera bedzie
umozliwiato przyjmowanie
polecen poprzez Ethernet

TAK

2.4.

Funkcja LVD zapewnia ochrone
przed nadmiernym
roztadowaniem akumulatorow.
Jesli napiecie akumulatoréw
spadnie ponizej wartosci
19.7VDC, wyjscia zasilania
obcigzen zostang odtaczone
(odciete). Przy napieciu
22.3VDC, obwéd LVD
ponownie podtgcza zasilanie
uktadoéw obcigzenia.

TAK

2.5.

Sterowanie za pomoca
sygnatéw cyfrowych

oraz sygnalizacja stanow
alarmowych.

Wyijscia cyfrowe sa typu otwarty
kolektor, podtaczone poprzez
rezystor podciggajacy (pull-up)
do napiecia interfejsu 24 V DC,
a ich maksymalna wydajnosc¢
pradowa wynosi 30 mA.

Wejscia cyfrowe do sterowania
obcigzeniami sg typu otwarty
kolektor, w stanie otwartym do
masy.

Modut bedzie mozna sterowac
za pomocg sygnatéw cyfrowych,
zgodnie z tabelg w pkcie 4.1.1.3
zat nr 2

TAK




2.6.

Podiaczanie/odlaczanie
obciazenia za pomoca
przekaznikow:

CBE nr 0 — przekazniki

elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 24 V DC.

CBE nr 1 — przekazniki
elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 12 V DC.

CBE nr 2 — przekazniki
elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 24 V DC.

CBE nr 3 — przekazniki
elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 24 V DC.

CBE nr 4 — przekazniki
elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 24 V DC.

CBE nr 5 — przekazniki
elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 24 V DC.

CBE nr 6 — przekazniki
elektromechaniczne dla szyn
zasilania obcigzen 24 V DC.

TAK

2.7.

Przekazniki wyjsciowe
zapewnig rozruchowy prad 12,5
A dla wszystkich wyjs¢ 24 V
DC.

TAK

2.8.

Cyfrowe wejscie "All
systems ON" (Wtgczenie

wszystkich systeméw):

Umozliwia podiaczenie
wszystkich obciazen do szyn nr
0~nré.

TAK

2.9.

Cyfrowe wejscie
"REMOTE
DISCONNECT" (Zdalne

odtaczenie):

Polecenie wytacza sterowanie
obcigzeniem, odtacza
wyjsciowe napiecie zasilania od
wszystkich obciazen; dotyczy
rowniez przekaznikéw CBEO
typu NZ.

Polecenie zdalnego odigczenia
blokuje polecenie wtaczenia
wszystkich systemow (All
Systems On).

TAK

2.10

Sygnaty alarmowe i
wskazniki

TAK




2.11

Wyijscie alarmu ogdélnego
General Alarm

Sygnalizacja og6lnego alarmu
zostanie uaktywniona w
nastepujacych warunkach:

Poziom napiecia wejsciowego
ponizej progu 22.3 V DC
(sygnat ostrzezenia jedynie
poprzez potaczenie Ethernet).

Poziom napiecia wejsciowego
ponizej progu 19.7 V DC
(sygnat ostrzezenia jedynie
poprzez potaczenie Ethernet).

W przypadku przekroczenia
przez wewnetrzng temperature
dopuszczalnego zakresu
roboczego, wytaczniki odtagczg
obcigzenia (sygnalizacja
Ethernet oraz na wyjsciu
cyfrowym).

TAK

2.12

Czerwona dioda LED
sygnalizaciji stanu

alarmowego

Alarmowa dioda LED zostanie
wigczona w nastepujacym
przypadku:

Sygnalizacja stanu alarmowego
funkcji LVD — poziom napiecia
wejsciowego spadt ponizej
wartosci 22.3 VDC.

Przekaznik obcigzenia
odtaczony w przypadku
zadziatania uktadu ograniczenia
wartosci pradu wyjsciowego.

2.13

Cyfrowe wyjscie

alarmowe funkgcji LVD

Wyjscie wysyla sygnat w
przypadku, kiedy napiecie
robocze spadnie ponizej
poziomu 22.3 V DC.

Odtaczenie obcigzen od szyn nr
1 do nr 6 (szyna nr O jest
zawsze witgczona).

TAK

2.14

Zielona dioda LED

sygnalizacji wlaczenia

zasilania

Dioda LED wtaczy sie w
przypadku obecnosci napiecia
zasilania

TAK

2.16

Przetworniki DC/DC




2.17

24V DC/24V DC

Napiecie wejsciowe 24 V DC
(18V+32V)

Napiecie wyjsciowe 24 V DC £
0,3V

Moc znamionowa 1600 W (z
uwzglednieniem wymagan
dotyczacych temperatury, punkt
Biad! Nie mozna odnalez¢
zrodta odwotania.)

Prad znamionowy 60 A+ 2 A

Graniczna wartos¢ pradu 67 A
+2A

Minimalna sprawnos¢ 85%

Stabilizacja napigcia przy
ptywach napiecia wejsciowego
w zakresie 21 —32 V DC na
poziomie mniejszym niz £ 100
mV

Stabilizacja napie¢ w przypadku
zmian obcigzenia w zakresie
10%-90%: zmiany w zakresie
300 mV + 800 mV.

Tetnienia i szumy: ponizej 100
mVp-p w pasmie do 20 MHz,
ponizej 20 mV RMS.

Ochrona wyjscia przed
przepieciami 27V DC £ 1V

TAK




2.18

24V DC/12V DC

Napiecie wejsciowe 24 V DC
(18V+32V)

Napiecie wyjsciowe 12 V DC +
0,3V

Moc znamionowa 400 W (z
uwzglednieniem wymagan
dotyczacych temperatury, punkt
Blad! Nie mozna odnalez¢
zrodta odwotania. )

Prad znamionowy 30 A+ 1 A

Graniczna wartos¢ pradu 33 A
1A

Minimalna sprawno$¢ 85%

Stabilizacja  napiecia  przy
ptywach napiecia wejsciowego
w zakresie 21 — 32 V DC: na
poziomie mniejszym niz = 100
mV

Stabilizacja napie¢ w przypadku
zmian obcigzenia w zakresie
10%-90%: zmiany w zakresie
200 mV = 600mV.

Tetnienia i szumy: ponizej 100
mV,, w pasmie do 20 MHz,
ponizej 20 mV RMS.

Ochrona wyjscia przed
przepieciami 14V DC £ 0,5V

TAK




2.19

24V DC/5V DC

Napiecie wejsciowe 24 V DC
(18V+32V)

Napiecie wyjsciowe 5 V DC
(izolowane) £ 0,15 V

Moc znamionowa 24 W
Prad znamionowy 4,8 A+ 0,2 A

Zabezpieczenie - ograniczenie
maksymalnej wartosci pradu

Minimalna sprawnos¢ 85%

Stabilizacjia  napiecia  przy
skokach napiecia wejsciowego
w zakresie 21 — 32 V DC: na
poziomie mniejszym niz = 100
mV.

Stabilizacja napie¢ w przypadku
zmian obcigzenia w zakresie
10%-90%: zmiany w zakresie
100 mV = 300 mV

Tetnienia i szumy: ponizej 100
mVy, W pasmie do 20 MHz,
ponizej 20 mV RMS

Ochrona wyjscia przed
przepieciami 6 V DC £ 0,5V

TAK

2.20

OPROGRAMOWANIE

Konstrukcja modutu

PDU z interfejsami
sterowania (powinna by¢
mozliwo$¢ monitorowania

modutu i jego sterowania
poprzez interfejs

komunikacyjny Ethernet).

Polecenia Ethernet bedg
sygnalizowaly stany alarmowe,
beda przesytane sygnaty
statusu oraz sygnaty polecen
(Wejscia/Wyjscia) zgodnie z
tabela w pkcie 4.2.1.1. zat nr 2

TAK

2.21

WARUNKI PRODUKCJI |
WYMAGANIA

Zgodnie z pktem 5 zat nr 2

TAK

10




2.22 |WARUNKI | WYMAGANIA
SRODOWISKOWE
Zgodnie z pktem 6 zat nr 2 TAK
WYMAGANIA

293 DOTYCZACE TAK

ZARZADZANIA
Zgodnie z pktem 7 zat nr 2

Powyzsze parametry/warunki graniczne stanowiag wymagania odcinajace — nie spetnienie nawet
jednego z ww. wymagan spowoduje odrzucenie oferty.

Uwaga: Brak opisu w kolumnie 5 ,,Wartos¢ oferowanych parametréw /opis spetnienia warunku”,
bedzie traktowany jako brak danego parametru w oferowanej konfiguraciji urzadzenia

Oswiadczamy, ze oferowane, powyzej wyspecyfikowane urzadzenie jest kompletne

i bedzie gotowe do uzytkowania bez zadnych dodatkowych zakupow i inwestycji (poza

materiatami eksploatacyjnymi)

(podpis osoby upowaznionej

do reprezentowania Firmy na zewnqtrz)
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