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Zatacznik 2

System kamer obserwacji z przodu pojazdu
UGv

(Unmanned Ground Vehicle - Bezzalogowy Pojazd
Naziemny)

Krotka specyfikacja
WP6
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1. ZAKRES

1.1. WPROWADZENIE

Niniejszy dokument okresla wymagania dla systemu kamer obserwacji z przodu
pojazdu bezzatogowego UGV, dla demonstratora systemu TALOS.

1.2. Przeznaczenie systemu

Przeznaczeniem systemu jest zapewnienie obrazu wideo Swiata zewnetrznego, w
czasie rzeczywistym, dostarczenie informacji o statusie i odbieranie polecen z
centrum kontroli za pomoca kontrolera wyposazenia pojazdu.

2. OBOWIAZUJACE DOKUMENTY

System powinien by¢ zgodny z ponizszymi normami.

2.1. Normy
MIL-C-38999 Zigcza
CCIR/PAL Charakterystyka czestotliwosciowa sygnatu wideo dla systemu

telewizji kolorowej lub monochromatycznej, 625 linii
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3. WYMAGANIA

3.1. Wymagania ogélne

System kamer obserwacji z przodu pojazdu bezzatogowego UGV bedzie
wykorzystywany do obserwacji i kierowania/teleoperacji bezzatogowymi pojazdami
wchodzacymi w skiad systemu TALOS.

Kazdy system obserwacyjny umieszczony z przodu pojazdu bedzie zawierat
zintegrowang kamere dzienno-nocng, jedng kolorowg kamere telewizyjng CCD (lub
wykorzystujaca inng technologie) przeznaczong do pracy w dzieh oraz jedng kamere
termowizyjna, przeznaczong do pracy w nocy.

Kamery obserwacji z przodu pojazdu beda zamontowane na platformie o dwdéch
osiach swobody, umozliwiajacej obrét kamer oraz ich pochylenie.

Platforma P/T umozliwi operatorowi sterowanie pochyleniem oraz ustawieniem
azymutu kamery, z centrum kontroli, za pomocg kontrolera wyposazenia pojazdu.

System bedzie komercyjnie dostepnym rozwigzaniem (,z pétki sklepowej”).

System bedzie sterowany przez operatora, poprzez szyne komunikacji danych,
umozliwiajac kontrole nastepujacych parametréw:

e jaskrawosc/kontrast

e pochylenie/panorama

e wybdr systemu optycznego/systemu termowizyjnego

e zoom

e wybor monochromatyczny/kolorowy

e wybdr polaryzacji obrazu termowizyjnego (biaty goracy/czarny goracy)
3.2. Funkcjonalnos¢

System bedzie zapewniat nastepujace mozliwosci:

3.2.1 Tryby pracy

System bedzie miat przynajmniej 2 tryby pracy:
e Tryb inicjalizacji
e Tryb operacyjny

System przejdzie w tryb inicjalizacji z chwilg jego wiaczenia. Po zakonczeniu trybu
inicjalizacji system automatycznie przejdzie do trybu operacyjnego.

Czas trwania inicjalizacji bedzie krotszy, niz 10 sekund.
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W trybie operacyjnym, system bedzie spetniat wszystkie wymagania niniejszego

dokumentu.

3.2.2 Parametry kamery TV

)

CCD (lub tez inna technologia): z transferem miedzyliniowym,
kolorowa,

Rozdzielczos¢é matrycy: przynajmniej 440000 piksel
Wyjscie PAL

Rozdzielczosé: 480 linii TV

Kat pola widzenia: 57° w poziomie

Zoom: optyczny x12, kat pola widzenia przynajmniej 1,7°
Czutosc¢: 2,5 Ix

Stosunek sygnat/szum: 42 dB

Szyna komunikacji danych: RS232 lub tez RS422/485

3.2.3 Parametry kamery termowizyjnej

o

o

o

Pasmo 8-12 um

Niechtodzona matryca mikrobolometryczna FPA
Rozdzielczos¢ matrycy: 384x288 pikseli
Wyjscie wideo CCIR

Kat pola widzenia: 86° w poziomie

Bez zoomu

Szyna komunikacji danych: RS232 lub tez RS422/485

3.2.4 Mozliwosé zmiany ustawienia kamer — panorama/pochylenie

O

O

o

Dwie osie (pochylenie oraz azymut)
Pole obserwaciji:
Poziome: przynajmniej +170°
Pionowe: -90° do +30°
Predkos¢ zmiany ustawienia kamery
W poziomie: do 30%/s
W pionie: do 10%s
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o Sterowanie: poprzez szyne komunikacji danych RS232 lub tez
RS422/485

3.2.5 Sprawnos¢ kamer obserwacji przedniej

Kamera obserwacji z przodu pojazdu bedzie w stanie wykry¢ (pod warunkiem
zapewnienia linii widzenia):

W ciggu dnia:
¢ [ntruz/cztowiek —do 3,5 km
e Pojazd silnikowy —do 6,5 km
W ciggu nocy:
e Intruz/cztowiek —do 0,4 km
e Pojazd silnikowy —do 1,1 km

Kamery przednie bedg w stanie umozliwi¢ rozpoznanie (pod warunkiem zapewnienia
linii widzenia):

W ciggu dnia:
¢ [ntruz/cztowiek —do 3 km
e Pojazd silnikowy —do 3,5 km
W ciggu nocy:
¢ [ntruz/cztowiek —do 0,14 km
e Pojazd silnikowy —do 0,45 km

Powyzsze wymagania dotycza nastepujacych warunkéw:
e Cele:
o Pojazd silnikowy: 3x6m

o Intruz/cztowiek: 0,6x1,8m
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3.3. Zewnetrze interfejsy systemu

3.3.1. Schemat interfejsu

Forward looking
camera system

Power supply

System video

uGgv out
. Video
Powernfu:a ply Forward looking accessory
cente camera > Units
A
uGgv
payload A4
controller system
communication
bus

Forward looking

-—  » camera PAN/
TILT platform

Rysunek 1: Schemat interfejsu systemu

3.3.2. Definicja interfejsu

System bedzie zawierat nastepujace interfejsy:

3.3.2.1. Zasilanie

System bedzie akceptowat zasilanie elementéw systemu napieciem nominalnym
12 V DC lub tez napieciem stabilizowanym 24 V DC.
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3.3.2.2. Szyna komunikaciji systemu

Sygnaty sterowania przednig kamerg obserwacyjng beda przesytane poprzez szyne
komunikacji danych RS422/485 lub tez RS-232.

3.3.2.3. Wyjscie wideo systemu

Wyjsciowy sygnat wideo bedzie zgodny ze standardem PAL w przypadku wybrania .
kamery TV oraz zgodny ze standardem CCIR w przypadku wybrania kamery
termowizyjnej. Impedancja obcigzenia bedzie wynosita 75 Q.

3.4. Wymagania srodowiskowe systemu

System musi by¢é w stanie zapewni¢ w petni wymagane osiagi w nastepujgcych
wymaganiach srodowiskowych:

3.4.1 Temperatura

Minimalny zakres temperatur pracy: przynajmniej -10°C do +55°C.

3.4.2 Klasa ochrony

Klasa ochrony IP66.

3.5. Wspétczynniki jakosci systemu

3.5.1 Niezawodnos¢

Nie dotyczy.

3.5.2 Konserwacja

Polityka konserwacji bedzie obejmowata konserwacje | poziomu, czyli na poziomie
organizacyjnym.

System zostanie zaprojektowany w taki sposéb, aby zapewni¢ szybki demontaz i
wymiane.

3.5.2.1. Obchodzenie sie z urzadzeniami

Nie dotyczy.
3.5.2.2. Requlacje

Wszelkie niezbedne regulacje, wyréwnania i kalibracje muszg zostaé
przeprowadzone w trakcie produkcji systemu.

3.5.2.3. Ograniczenie mozliwosci odwrotnego montazu

Konstrukcja systemu powinna zawiera¢ rozwigzania, uniemozliwiajgce niepoprawny
montaz, podtgczenie przewoddw, ztaczy elektrycznych lub tez jakichkolwiek innych
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elementéw, mechanicznie lub tez elektrycznie. Nalezy zastosowac¢ rozwigzania,
wymagajace koniecznosci mechanicznego dopasowania, rézne rozmiary ztacz, itd...
w celu wyeliminowania takiej mozliwosci.

3.5.2.4. Konserwacja zapobiegawcza

Konserwacja zapobiegawcza bedzie zbedna.

3.5.5 Ograniczenia projektowe i konstrukcyjne

3.5.5.1. Parametry fizyczne

3.5.5.1.1. Wymiary i waga

Producent systemu przedtozy rysunki obrysu proponowanego rozwigzania.

3.5.5.1.2. Obudowa systemu

Wyposazenie oraz ich platformy P/T (panorama/pochylenie) bedg do siebie
dopasowane mechanicznie.

Platformy P/T (panorama/pochylenie) beda wysoce sztywne, dobrze przystosowane
do pracy w surowych warunkach, w konfiguracji ,wysokiej”.

Producent systemu dostarczy wszystkie elementy systemu w ,jednym kawatku".

3.5.5.2. Chtodzenie
System nie bedzie wymagat specjalizowanego chtodzenia.

3.5.5.3. Ziacza

Ztacze (ztacza) systemu bedg okragtymi, hermetycznymi ztagczami typu MIL-C-
38999-111.

Producent systemu przedtozy proponowane typy ztacz.

3.5.5.4. Wymagania dotyczace zasilania elekiryczneqgo

3.5.5.4.1. Zasilanie

System bedzie akceptowat zasilanie stabilizowane, zgodnie z definicjg podana w
punkcie 3.3.2.1. System ma zapewni¢ petne osiggi przy odchyleniu o +0,5 V od
wartosci napiecia stabilizowanego.

3.5.5.4.2. Pob6r mocy

Dostawca systemu bedzie musiat przediozy¢ informacje, dotyczace poboru mocy
proponowanego systemu.

3.5.5.4.3. Uklady wejsciowe
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Uktady wejsciowe nie poniosg zadnych uszkodzen, jesli urzadzenia, ktore tgcza sie z
systemem, nie bedg zamontowane lub tez bedg wytaczone.

3.5.5.4.4. Demontaz i wymiana pod napieciem

Demontaz i wymiana elementow systemu znajdujgcego sie pod napieciem nie
spowoduje uszkodzen systemu.

3.5.5.5. Obrébka materiatéw i czesci

3.5.5.5.1 Okablowanie
Nie wolno wykorzystywaé okablowania z izolacjg fluoroweglowa/poliamidowa.

3.5.6 Zakidcenia elektromagnetyczne i kompatybilnosé elektromagnetyczna

Producent systemu przedtozy dane dotyczace zakidcen elekiromagnetycznych i
kompatybilnosci elektromagnetycznej (wyniki badan/testow, certyfikaty).
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