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1. ZAKRES

1.1. WPROWADZENIE

Niniejszy dokument okresla wymagania dla kamer obwodowych pojazdu
bezzatogowego UGV, dla demonstratora systemu TALOS. Na kazdym pojezdzie
bezzatogowym UGV zostang zainstalowane cztery kamery.

1.2. Przeznaczenie systemu

Przeznaczeniem kamer jest zapewnienie obrazu wideo $wiata zewnetrznego, w
czasie rzeczywistym i odbieranie polecen z centrum kontroli poprzez sterownik
wyposazenia pojazdu.

2. OBOWIAZUJACE DOKUMENTY
System powinien by¢ zgodny z ponizszymi normami.

2.1. Normy

CCIR/PAL Charakterystyka czestotliwosciowa sygnatu wideo dla systemu
telewizji kolorowej lub monochromatycznej, 625 linii
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3. WYMAGANIA

3.1. Wymagania ogoélne

Kamery obwodowe, stanowig element systemu kierowania pojazdem bezzatogowym
UGV i zostang zamontowane na dwéch pojazdach bezzatogowych UGV.

Kamery te beda kamerami statymi (nie zostang zamontowane na ruchomej
platformie P/T).

Kazda kamera bedzie ultraczutg kamerg NIR, przeznaczong do pracy w ciggu dnia i
W ciggu nocy, wyposazong w obiektyw i filtry.

Kamery bedg kamerami o niskim poziomie smuzenia i rozmazywania obrazu oraz
beda posiadaty rozwigzania techniczne zapobiegajace ich oslepieniu.

Kamery beda urzadzeniami ,z potki”.
3.2. Funkcjonalnos¢
Kazda kamera bedzie zapewniata przynajmniej nastepujace mozliwosci:

3.2.1 Tryby pracy

Kamera bedzie miata przynajmniej 2 tryby pracy:
e Tryb inicjalizaciji
e Tryb operacyjny

Kamera przejdzie w tryb inicjalizacji z chwilg jej wigczenia. Po zakonczeniu trybu
inicjalizacji kamera automatycznie przejdzie do trybu operacyjnego.

Czas trwania inicjalizacji bedzie krotszy, niz 10 sekund.
W trybie operacyjnym, kamera bedzie spetniata wszystkie wymagania niniejszego

dokumentu.

3.2.2 Ogdlne parametry

o Kamera monochromatyczna CCD (lub tez inna technologia)
o Rozdzielczos¢ matrycy: przynajmniej 437000 pikseli

o Praca w dzien i w nocy

o Wyjscie wideo CCIR

o Rozdzielczosé: 740 linii TV

o Zakres roboczy: od 0,5 do 6 m, brak sterowania zoomem

o Kat pola widzenia: 180° w poziomie
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o Czutosé: 0,0005 Ix
o Stosunek sygnat/szum: powyzej 58 dB

o Funkcja Dynamic Range Enhancement (dynamiczna poprawa zakresu)

Sterowanie kamery poprzez szyne danych RS232 lub tez RS422/485.

3.2.3 Sterowanie

Szyna komunikacji danych bedzie sterowata funkcjami AGC (automatyczna regulacja
wzmocnienia), korekcja gamma, AIT (Auto Integration Time — automatyczny czas
integracji), DRE (Dynamic Range Enhancement - dynamiczna poprawa zakresu)

oraz funkcjami kompensacji podswietlenia.

3.3. Zewnetrzny interfejs kamery

3.3.1. Schemat interfejsu

Y

Power supply
uGgv
Power supply
center
Perimeter
camera
Communication
uGvY data bus
payload
controller

Rysunek 1: Schemat interfejsu kamery obwodowej

Camera out

Perimeter
Camera
(Including lens)
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3.3.2. Parametry interfejsu

Kamery beda zawieraty nastepujace interfejsy:

3.3.2.1. Zasilanie

Kamera bedzie akceptowata zasilanie napieciem nominalnym 12V DC lub tez
napieciem stabilizowanym 24 V DC.

3.3.2.2. Szyna komunikacji danych kamery obwodowej

Sygnaty sterowania kamerg obwodowg bedg przesytane poprzez szyne komunikaciji
danych RS422/485 lub tez RS-232. Pozadane jest, aby kamera przesytata réwniez
informacje o swoim statusie.

3.3.2.3. Wyjscie wideo kamery

Wyjsciowy sygnat wideo bedzie zgodny ze standardem CCIR. Impedancja
obcigzenia bedzie wynosita 75 Q.

3.4. Wymagania srodowiskowe systemu

Wymagania srodowiskowe kamery muszg by¢ dostosowane przez ,kupujacego” do
wymagan srodowiskowych pojazdu bezzatogowego UGV, kamera musi jednak by¢ w
stanie zapewni¢ wymagane osiggi, w petni, w nastepujgcych warunkach
Srodowiskowych:

3.4.1 Temperatura

Minimalny zakres temperatur pracy: przynajmniej -20°C do +55°C.

3.4.2 Wilgotnosé
Od 10% do 90%, bez kondensaciji.

3.5. Wspoétczynniki jakosci systemu

3.5.1 Konserwowanie

Polityka konserwacji bedzie obejmowata konserwacje | poziomu, czyli na poziomie
organizacyjnym.

Kamera zostanie zaprojektowana w taki sposéb, aby zapewni¢ szybki demontaz i
wymiane.

3.5.1.1. Reqgulacije

Wszelkie niezbedne regulacje, wyréwnania i kalibracje musza zostaé
przeprowadzone w trakcie produkcji kamery.
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3.5.1.2. Ograniczenie mozliwosci odwrotnego montazu

Konstrukcja kamery powinna zawiera¢ rozwigzania, uniemozliwiajgce niepoprawny
montaz, podtgczenie przewoddw, ztaczy elektrycznych lub tez jakichkolwiek innych
elementdw, mechanicznie lub tez elektrycznie. Nalezy zastosowacé rozwigzania,
wymagajace koniecznosci mechanicznego dopasowania, rézne rozmiary ztacz, itd...
w celu wyeliminowania takiej mozliwosci.

3.5.1.3. Konserwacja zapobiegawcza
Konserwacja zapobiegawcza bedzie zbedna.

3.5.2 Ograniczenia projektowe i konstrukcyjne

3.5.2.1. Parametry fizyczne

3.5.2.1.1. Wymiary i waga

Pozadana jest jak najmniejsza waga. Producent kamery przedtozy rysunki obrysu
proponowanego rozwigzania.

3.5.2.1.2. Obudowa systemu

~Kupujacy” zamknie kamere w obudowie tak, aby dostosowaé wymagania
srodowiskowe kamery do wymagan srodowiskowych pojazdu bezzatogowego UGV.
Producent kamery dostarczy wszystkie elementy kamery w ,jednym kawatku".

3.5.2.2. Chtodzenie
Kamera nie bedzie wymagata specjalizowanego chtodzenia.

3.5.2.3. Zigcza
Producent kamer przedtozy proponowane typy ztgcz.

3.5.2.4. Wymagania dotyczace zasilania elekirycznego

3.5.2.4.1. Zasilanie

Kamery beda akceptowaty zasilanie stabilizowane, zgodnie z definicja podang w
punkcie 3.3.2.1. Kamery maja zapewni¢ petne osiggi przy napieciu zasilania
mieszczacym sie w zakresie od 11,5 do 36 V.

3.5.2.4.2. Pobér mocy

Producent kamery bedzie musiat przedtozy¢ informacje, dotyczace poboru mocy
proponowanej kamery.

3.5.2.4.3. Uklady wejsciowe

Uktady wejsciowe nie poniosg zadnych uszkodzen, jesli urzadzenia, ktore tgcza sie z
kamerg nie bedg zamontowane lub tez bedg wytgczone.
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3.5.2.4.4. Demontaz i wymiana pod napieciem

Demontaz i wymiana kamery znajdujgcej sie pod napieciem nie spowoduje
uszkodzen kamery.

3.5.2.5. Obrébka materiatéw i czesci

3.5.2.5.1 Okablowanie

Nie wolno wykorzystywaé okablowania z izolacjg fluoroweglowa/poliamidowa.

3.5.3 Zakidcenia elektromagnetyczne i kompatybilnosé elektromagnetyczna

Producent kamery przedtozy dane dotyczace zaktécen elekiromagnetycznych oraz
certyfikat kompatybilnosci elektromagnetyczne;.
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