pieczątka firmowa 

...........dnia ............r.

O F E R T A

na dostawę:

Silników napędowych ze sterownikami do robotów RMI i RMF
dla Przemysłowego Instytutu Automatyki i Pomiarów na potrzeby realizacji projektu PROTEUS finansowanego z Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego w Ramach Programu Operacyjnego Innowacyjna Gospodarka..
Postępowanie o udzielenie zamówienia publicznego w trybie

Przetargu nieograniczonego

Znak KZP/35/2010
DANE WYKONAWCY
Nazwa...........................................................................................................................................

.......................................................................................................................................................

Adres............................................................................................................................................

......................................................................................................................................................

Telefon ........................................................................................................................................
Fax ……………………………………………………………………………………………..
Email:…………………………………………………………………………………………..

I. Potwierdzenie spełnienia wymagań formalno-prawnych

Oświadczenie o spełnieniu wymagań określonych w punkcie II Specyfikacji Istotnych Warunków Zamówienia.

Ja niżej podpisany..............................................................jako osoba upoważniona do reprezentowania (nazwa firmy)............................................................................................... oświadczam, że reprezentowana przeze mnie firma jest uprawniona do wykonania dostawy stanowiącej przedmiot zamówienia, posiada niezbędną wiedzę i doświadczenie oraz potencjał techniczny, a także pracowników zdolnych do wykonania zamówienia, lub przedstawi pisemne zobowiązanie innych podmiotów do udostępnienia potencjału technicznego i osób zdolnych do wykonania zamówienia, znajduje się w sytuacji finansowej umożliwiającej wykonanie zamówienia oraz nie podlega wykluczeniu z postępowania o udzielenie zamówienia.

Ponadto oświadczam, że: 

-
w ciągu ostatnich trzech lat przed wszczęciem postępowania reprezentowana przeze mnie firma nie wyrządziła szkody poprzez niewykonanie zamówienia bądź wykonanie zamówienia z nienależytą starannością, jeżeli szkoda została stwierdzona prawomocnym orzeczeniem sądu wydanym w okresie 3 lat przed wszczęciem postępowania;
· w stosunku do reprezentowanej przeze mnie firmy nie toczy się postępowanie upadłościowe ani nie została ogłoszona jego upadłość;
· reprezentowana przeze mnie firma nie zalega z uiszczeniem podatków, opłat lub składek na ubezpieczenia społeczne, lub że uzyskała przewidzianą prawem zgodę na zwolnienie, odroczenie lub rozłożenie na raty zaległych płatności;
· jako osoba fizyczna, nie byłem prawomocnie skazany za przestępstwa popełnione w związku z postępowaniem o udzielenie zamówienia publicznego albo inne przestępstwo popełnione w celu osiągnięcia korzyści majątkowych;
· urzędujący członkowie władz firmy będącej osobą prawną, nie byli prawomocnie skazani za przestępstwa popełnione w związku z postępowaniem o udzielenie zamówienia publicznego albo inne przestępstwo popełnione w celu osiągnięcia korzyści majątkowych;
· reprezentowana przeze mnie firma nie jest podmiotem zbiorowym, wobec którego sąd orzekł zakaz ubiegania się o zamówienia publiczne, na podstawie przepisów ustawy z dnia 28 października 2002 o odpowiedzialności podmiotów zbiorowych za czyny zabronione pod groźbą kary,

· reprezentowana przeze mnie firma nie podlega wykluczeniu z postępowania na podstawie art. 24 ust. 1 p. 5, 6, 7 ustawy z dnia 29.01.2004 Prawo zamówień publicznych.

(  * niepotrzebne skreślić)

Powyższe oświadczenie potwierdzam następującymi dokumentami:

· aktualny odpis z (określić rodzaj dokumentu zgodnie z p. II  SIWZ) - załącznik 1

   
 imię i nazwisko, data, podpis, pieczątka

II. Podstawowe informacje dotyczące oferty

1. Cena za dostawę wszystkich elementów zamówienia wraz z podatkiem VAT:                          złotych słownie.................................................................................................................................................................................................złotych).

2. Termin dostawy: nie później niż 

………. Tygodni od daty podpisania umowy,
3. Okres gwarancji:

……………….. miesięcy (słownie ……………………….. miesięcy)
4. Warunki płatności: zgodnie z p.16.2  SIWZ

III. Opis sposobu wykonania dostawy

Przez wykonanie dostawy rozumie się dostarczenie wszystkich elementów zamówienia zgodnie z zakresem określonym  w p. III SIWZ na warunkach tam opisanych.

GWARANCJA

Na wykonaną dostawę udzielam gwarancji na warunkach określonych w poszczególnych częściach oferty.
IV. Informacje dodatkowe

Informuję że następujące prace powierzę podwykonawcom*) / żadnych prac nie powierzę podwykonawcom*) …………………………………………..………………………..

………………………………………………………………………………………..

*) niepotrzebne skreślić.
Oświadczam, że zapoznałem się ze Specyfikacją Istotnych Warunków Zamówienia i nie wnoszę do niej żadnych uwag.

Oświadczam, że zapoznałem się z projektem umowy i nie zgłaszam do niego żadnych zastrzeżeń.

W załączeniu: 

Załącznik 1 – Odpis z ...............

Załącznik 2 – Parametry oferowanego sprzętu 
Załącznik 3 – Oświadczenie osób fizycznych w zakresie art. 24 ust.1 ustawy Pzp.
Oferta wraz z załącznikami zawiera łącznie ..........................ponumerowanych stron.

Podpis i pieczątka imienna

osoby upoważnionej do

reprezentowania firmy

Załącznik 2

Oferowany sprzęt
Uwaga: w kolumnie „oferowane” należy wpisać konkretne wartości parametrów oferowanego sprzętu. Określenia tak/nie dopuszczalne są tylko w miejscach wyraźnie wskazanych we wzorze oferty przez Zamawiającego.
1.1 – Silniki napędowe- 4 sztuki  
Oferowany typ / model: ……………..
Producent: ………………
	Żądany przez zamawiającego 
	Oferowany

	silnik prądu stałego bezszczotkowy
	

	zakres temperatur pracy przynajmniej 30°C do +60°C
	

	napięcie zasilania 24V-48V
	

	moment napędowy ciągły: nie mniej niż 48Nm
	

	moment maksymalny: nie mniej niż 100Nm
	

	max prędkość obrotowa: nie mniej niż 260 obr/min,
	

	czujnik temperatury uzwojeń zabezpieczający silnik przed uszkodzeniem
	

	zintegrowany z wałem silnika 2-polowy resolver z dokładnością do 10 arcmin
	

	zintegrowany hamulec bezpieczeństwa o napięciu zasilania 24V, momencie trzymającym minimum 60Nm z funkcją „wolnego koła załączaną ręcznie
	

	dopuszczalne statyczne obciążenie osiowe łożyskowania głównego: nie mniejsze niż 25kN
	

	dopuszczalne statyczne obciążenie promieniowe łożyskowania głównego: nie mniejsze niż 11kN
	

	dopuszczalny dynamiczny moment działający w płaszczyźnie równoległej do osi łożyska przekładni nie mniejszy niż 170Nm
	

	dopuszczalny statyczny moment

działający w płaszczyźnie równoległej do osi łożyska przekładni nie mniejszy niż 360Nm
	

	klasa szczelności: co najmniej IP65

masa całego napędu: nie więcej niż 4,5 kg
	

	wymiary nie większe niż: średnica silnika nie więcej 130mm, średnica 
flanszy mocującej nie więcej niż

160mm, długość nie więcej niż 200
	

	od czoła napędu możliwość zamocowania koła na co najmniej 6 śrubach M6
	

	wszystkie kable długości min 2m


	


1.2 – Sterowniki do silników napędowych- 4 sztuki  

Oferowany typ / model: ……………..
Producent: ………………
	Żądany przez zamawiającego 
	Oferowany

	minimalne napięcie zasilania 14VDC,
	

	maksymalne napięcie zasilania 59VDC, 
	

	zakres temperatur pracy: przynajmniej 0°C - 40°C
	

	prądy ciągły i maksymalny powinny być tak dobrane aby było możliwe osiągnięcie ciągłego i maksymalnego momentu obrotowego wymienionego w specyfikacji napędu,
	

	sprzężenie zwrotne dostosowane do resolvera wymienionego w specyfikacji napędu,
	

	możliwość pracy w trybach momentowym, prędkościowym i pozycyjnym
	

	możliwość płynnego sterowania prędkością silnika od 0 do prędkości maksymalnej
	

	komutacja sinusoidalna i trapezowa
	

	komunikacja sterownika z innymi urządzeniami: CANopen, opcjonalnie dodatkowo RS232,
	

	sterownik powinien posiadać co najmniej 6 wejść cyfrowych, 4 wyjścia cyfrowe i 1 wejście analogowe,
	

	gabaryty nie większe niż 80x65x30mm
	

	oprogramowanie umożliwiające podgląd i zmianę parametrów sterownika,
	

	sterownik montowany na płycie PCB


	


1.3 – Silniki napędowe- 6 sztuk  

Oferowany typ / model: ……………..
Producent: ………………
	Żądany przez zamawiającego 
	Oferowany

	silnik prądu stałego bezszczotkowy,
	

	zakres temperatur pracy: minimum -

- 30°C do +60°C,
	

	napięcie zasilania: 24V-48V,
	

	moment napędowy ciągły: nie mniej niż 80 Nm,
	

	moment maksymalny: nie mniej niż 230 Nm,
	

	max prędkość obrotowa: nie mniej niż 150 obr/min,
	

	czujnik temperatury uzwojeń zabezpieczający silnik przed uszkodzeniem,
	

	zintegrowany z wałkiem silnika 2-polowy resolver z dokładnością 10 arcmin, służący do komutacji,
	

	zintegrowany hamulec bezpieczeństwa o napięciu zasilania 24V, momencie trzymającym minimum 150 Nm, z funkcją ‘wolnego koła’ załączaną ręcznie,
	

	dopuszczalne statyczne obciążenie osiowe łożyskowania głównego: nie mniejsze niż 48kN,
	

	dopuszczalne statyczne obciążenie promieniowe łożyskowania głównego: nie mniejsze niż 21kN,
	

	dopuszczalny dynamiczny moment działający w płaszczyźnie równoległej do osi łożyska głównego: nie mniejszy niż 450Nm,
	

	dopuszczalny statyczny moment działający w płaszczyźnie równoległej do osi łożyska głównego:  nie mniejszy niż 900Nm,
	

	klasa szczelności: co najmniej IP65,
	

	masa całego napędu: nie większa niż 13,5 kg
	

	wymiary: nie większe niż: średnica 160 mm, długość 210 mm,
	

	od czoła napędu możliwość zamocowania koła na co najmniej 4 śrubach M8,
	

	mocowanie całego napędu na co najmniej 4 śrubach M10,
	

	wyjście kabli: osiowe w tylnej części napędu, 
	

	wszystkie kable o długości: min 2 m.


	


1.4 – Sterowniki do silników napędowych- 6 sztuki  

Oferowany typ / model: ……………..
Producent: ………………
	Żądany przez zamawiającego 
	Oferowany

	minimalne napięcie zasilania 14VDC,
	

	maksymalne napięcie zasilania 60VDC, 
	

	zakres temperatur pracy: przynajmniej 0°C - 40°C
	

	prądy ciągły i maksymalny powinny być tak dobrane aby było możliwe osiągnięcie ciągłego i maksymalnego momentu obrotowego wymienionego w specyfikacji napędu,
	

	sprzężenie zwrotne dostosowane do resolvera wymienionego w specyfikacji napędu,
	

	komunikacja sterownika z innymi urządzeniami: CANopen, opcjonalnie dodatkowo RS232,
	

	możliwość pracy w trybach momentowym, prędkościowym i pozycyjnym
	

	możliwość płynnego sterowania prędkością silnika od 0 do prędkości maksymalnej
	

	komutacja sinusoidalna i trapezowa
	

	sterownik powinien posiadać co najmniej 6 wejść cyfrowych, 2 wyjścia cyfrowe i 1 wejście analogowe,
	

	gabaryty nie większe niż 135x95x60mm,
	

	oprogramowanie umożliwiające podgląd i zmianę parametrów sterownika,
	

	masa: nie większa niż 800 g,


	


Część 1.1 
Cena  brutto jednostkowa:………………………………………..
Wartość brutto: …………………………………………………...

Część 1.2 

Cena  brutto jednostkowa:………………………………………..

Wartość brutto: …………………………………………………...

Część 1.3 

Cena  brutto jednostkowa:………………………………………..

Wartość brutto: …………………………………………………...

Część 1.4

Cena  brutto jednostkowa:………………………………………..

Wartość brutto: …………………………………………………...

Wartość brutto ogółem:……………………………………………
………………………………

        miejscowość, data

OŚWIADCZENIE

Przystępując do postępowania o udzielenie zamówienia publicznego nr KZP/35/2010
Ja niżej podpisany 

…………………………………………………………………………………………

(imię i nazwisko)

niniejszym oświadczam, że brak jest podstaw do wykluczenia
……………………………………………………………………………………………

nazwa Wykonawcy

z postępowania o udzielenie zamówienia w okolicznościach o których mowa w  art. 24 ust. 1 ustawy Prawo zamówień publicznych

………………………………………

podpis Wykonawcy lub osoby/osób upoważnionej/ych do reprezentowania
                                                                                      
KZP/35/2010
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